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VFD da Série GD290 multifuncional de baixa tensao

Power on after the wiring is
connected properly

VFD da Série GD290 multifuncional de baixa tensdo VFD da Série GD290 multifuncional de baixa tensao VFD da Série GD290 multifuncional de baixa tensao

2 Terminal 3 Teclado numérico

O produto estéa equipado com um teclado LED padréo e suporta um teclado LCD
opcional. ‘

Figura 2-1 Fiagdo tipica do VFD

Guia de inicio rapido do VFD da Série

Braking resistor

| B
. . . ~ () 1PB) () Off: Forward run LED keypad Off: Keypad control o i
GD290 multifuncional de baixa tensao TP
P e y u Off: Stopped__| L@ @J control e . Restore to default values
— = ot O R v Blinking: Autotuning —l_g"‘ Remote control oy T Means | Dispiay | Means | Display | Moans
. | reactor | o . utput | ‘R RUNTUNE  FWDREV  LOGALRENOT tf: Normal
Este guia descreve brevemente a fiagdo externa, Digitalize o cédigo QR T L (98 VFD main circuit w ¢ e ~ e Birking Alam g lo a1 a2
terminais, teclados, funcionamento rapido, para ver a versao e PE L R EERE] 3 |3 9141545 Setthe motor parameters
) use L Display - Y Y | Unitindicator 5|6 1,7 8|8 (P02.01- P02.05) as per the motor
configuragdes comuns de parametros de fungdo e completa do manual area 3 9| R A & b nameplate
falhas e solu¢des comuns do VFD de uso geral eletrénico do produto. St e N o clc  d|d e E i
. . . ~ - . 5 unction  _ A 3 F |l | H , |
multifuncional de baixa tensdo da série Goodrive290. [=] B rermingl 47 A00 Analog outpet e moter TR TN s Press QUICK/JOG o start pilot
Visite www.invt.com para obter mais informacdes e function 2 )_@ Elv T anp 07 10V/0~20m A gl o P - ¢ run
download da fonte. Para obter detalhes, consulte a S3terminal 3 >—@ s sl et glu i
~ A . 5 o u v g -
versdo completa do manual eletrénico do produto S4 terminal J6 Ty exit key key If the motor rotation direction is
correspondente. function. _ S84 )_@ EI 01 ~ Analog output ncorhrect, power off a?d exchange|
- - HDIA 0™10V/0™20m A| the motor wires of any two
/A\ Aviso %mﬁ HDIA @ v I GND S(P:jor:cutdk:yi QuIC v-l > Rightshit key phases, and power on again
2\ - efined by iy | = II o i
N n ~ L, . n ” — terminal function ones place of
Este guia fornece apenas as informacdes basicas de instalacdo e comissionamento. O com S P07.02)
5 : f & f a H = PW J10 — Set autotuning mode
nao Fumprlmento das instrugoes cie seguranca e das instrucdes de.lnstalagao e T T oy =] com } ou\{;m Runkey— | | Rm@ | I sToR Supresetiey ‘ (P00.15) ‘
comissionamento na documentacdo relevante pode resultar em acidentes como e ERRZ — ’ I
danos ao equipamento, ferimentos pessoais ou até mesmo morte. 1 v v 1
Somente profissionais treinados e qualificados estdo autorizados a realizar operacdes " agse | D ey Rotary autotuning Static autotuning 1 ‘ Static autotuning 2
‘ . & T R8s (P00.15=1) (P00.15=2) (P00.15=3)
relacionadas. o Power used for Suos |11/ 1] }mmmummn ‘ ‘
- ; Hov frequency setting ON - OFF LCD keypad
Apengo 211 PE Off: Stopped Off: Normal v
~ ~ - " .~ . ~ e o~ Blinking:{{—<> RUN mwRIP O&—| Norr
Né&o execute nenhuma operacéo, incluindo fiacdo, inspecdo ou substituicdo de - R C— Qfuounig | B arm oy stoponce
componentes quando a fonte de alimentagdo for aplicada. Antes de realizar essas [ . Y VA — res: TimelFun saUS/VED series inished)
operagdes, certifique-se de que todas as fontes de alimentacdo de entrada foram i oot SetFreq l
. , 50.00 "
desconectadas e aguarde pelo menos o tempo designado no VFD ou até que a 7 GND ﬁ } outpu of relay P17.00  Hz ‘ Set runr(.%%cl;m;)gnodz)channe|
= . ROIC DC Bus Volt o -
tensdo do barramento CC seja menor que 36 V. ;TPE P71V 540.0 Display area
Tempo Modelo de VFD -10v = HDIAIS4/3/2/1
L. (externally o RO P17.12 000000 Set running frequency
minimo de connected) RO2B } omput;fre\ay (P00.08)
espera RO2C §
Parameter About Menu P ,Operal!on area: X
5 minutos _ |Trifasico 380V 0,75-110kW VFD control circuit Operations riggered by function keys
15 minutos | Trifasico 380V 132-315kW n {-Function key Set speed running control mode
Function key- (P00.00)
20 minutos | Trifasico 380V >355kW Snortout key_| | Function key [
Tabela 2-1 Descri¢ao do terminal VFD Shorcutkey ¢ ¢ ¢
H 9 fined by—| _ _ Space voltage vector
1 Flagao externa Tl | Descricdo Setined by ~Confirmation key ‘ SVC 0 (P00.00<0) ‘ SVC 1 (P00.00=1) ‘ control moda (P00.002)
— — — P07.02)
LCD Terminais do circuito principal i i i
keypad ( Host controller softwar§ R, S, T | Terminais de entrada CA 3PH, conectados a rede unk Stopireset key < | S |
| INVT Worksh | P P un key— T (fim t vector control et vector control .
Power — | orisnop | U, V, W | Terminais de saida CA 3PH, conectados ao motor geralmente (imited by PO7.04) ‘ parameters in P03 ‘ ‘ parameters in P03 ‘ Set V/F parameters in PM‘
supply @ | i (+) (+) e (-) conectam-se a terminais externos da unidade de frenagem ou [ *\ \
NZEON P . Direction keys
%O% ‘ 485+ Adapter ‘ () terminais de barramento CC compartilhados. (to increase/decreaselenter/return) St start/stop control
Breaker — |[485-| lor cable) e } PB PB e (+) conectam-se a terminais externos do resistor de frenagem. . L. parameters in P01
N % @ Terminal PE. Os terminais PE de cada maquina devem ser aterrados de 4 Funcionamento rapldo i
) o T forma confiavel. — — 4.1 Verifique antes de ligar ‘ Give the running command to ‘
Passive i Terminais do circuito de controle
i | " ” " Ho - inai
ha;”mtgrmc : +10V Fonte de alimentacio de 10 V fornecida localmente ° Certifique-se de que todos os terminais foram conectados com i
} Entrada analdgica, usando entrada de tensdo por padrdo, que pode ser A seguranca. . . . ‘ Give the stop command to stop ‘
D } All alterada para entrada de corrente através do jumper correspondente; i Certifique-se de que a poténcia do motor corresponda a poténcia do
Input v i faixa de entrada: 0-10V/0-20mA VFD.
| s . ~ . . . ~
reactor | A2 Entrada analégica. Faixa de entrada: -10-10V 4.2 Operacdo na primeira ligagdo
| .
) ¥ . ) — . ~ .
| ?e':i';'t’;? i’;g 'Srer;a de relflerfenaa de d10V 9 d - o . Depois de confirmar que a fiagédo e a energia estdo corretas, feche o interruptor de ar
77777777777777777777 j |\ fesistor aida analdgica, usando saida de tensdo por padrdo, que pode ser . ~ ) - = a =
Input filter o1 | alterada para saida de corrente através do jumper correspondente; faixa da alimentacdo CA no lado de entrada do VFD para ligar o VFD. Usando um teclado de 5 Configuracao de parametro de funcdo comum
output de saida: 0-10V/0-20mA LED, por exemplo, o teclado exibe 8.8.8.8.8. ao ligar e, em seguida, a frequéncia definida A seguir, descrevemos brevemente apenas alguns parametros de funcio comuns e
filter RO1A Saida de relé. RO1A: NAO; RO1B: NC; RO1C: comum (50,00 no exemplo), indicando que o VFD esta inicializado e pronto para ser executado. valores tipicos.
RO1B | Saida de relé. RO2A: NAO; RO2B: NC; RO2C: comum e o o ° o o o "o" indica que o valor do parametro pode ser modificado quando o VFD esta parado ou
Outqul RO1C | Capacidade de contato: 3A / AC 250V, 1A / DC 30V ‘g.g.g_;_:,v 5000 em funcionamento.
reactor A N o . . N . e ,
coM Terra de referéncia de +24V LEDdisplays 8.8.8.8.8 Standby "e" indica que o valor do parametro ndo pode ser modificado quando o VFD estad em
dv/dt filter or 485+ Porta de comunica¢do de sinal diferencial RS485. Use pares trangados v indiestorson estado de funcionamento.
sine-wave filter blindados para interfaces de comunicacdo RS485 padrdo. Vocé pode O fluxograma de inicializagdo rapida é o seguinte: "e" indica que o valor do parametro é detectado e registado e ndo pode ser
Motor 485 determinar se deseja conectar o resistor de correspondéncia do terminal modificado.
de 120Q da comunicagdo RS485 através do interruptor ou jumper - . . I A .
dent (O VFD verifica e restringe automaticamente a modificacdo de parametros, o que ajuda
L Ground corre.spon ente. a evitar modificagbes incorretas.)
- PE Terminal de aterramento Codi
— - - — — odi -
Prisioneiro | Terminal de entrada de energia externa para circuitos de entrada digital. o dag Nome Descricio Padrio Modifica
i
de guerra | No modo NPN, conecte PW e +24V. No modo PNP, conecte PW e COM. funca < r
- = o - - ungéo
Fonte de alimentacdo do usuario fornecida pelo VFD. corrente de saida: S
+24V 0: modo SVC 0
200mA Pag Modo de 1 Modo SVC 1 Modelo
Entrada digital; frequéncia: 1TkHz; impedancia interna: 3,3kQ 00 Ob controle de 2: Modo de controle vetorial de tensio dependent °©
S1-S4 | Y1: saida de coletor aberto, compartilhando o terminal com S4; funcéo velocidade espacial €
selecionavel através de um jumper. o Canalde  |0: Teclado
Além da funcdo de entrada digital, o terminal também pode atuar como 00 81 comandos em |1: Terminal 0 o
HDIA um canal de entrada de pulso de alta frequéncia. frequéncia de entrada: ) execugdo  |2: Comunicagdo
50kHz P4g. | frequéncia de
J aue P00.04-400.00Hz 50.00Hz °
00.03 saida
. Limite superior T
Pag. Peror \500.05-P00.03 (frequéncia maxima de
da frequéncia | 50.00Hz °
00.04 N saida)
de corrida
Pag. | Limite inferior |0.00Hz-P00.04 (limite superior da 0,00 Hz °
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Codig . Codig . Codig . Codig
oda Nome Descricao Padrdo Modr|f|ca oda Nome Descricao Padrdo Moc:nfnca oda Nome Descrigao Padréao Moc:nfnca o de |Tipo de falha Possivel causa Solugao
fungéo fungéo fungéo falha
00.05 | da frequéncia [frequéncia de execucéo) loop de sincrona do motor) A corrente nominal do Redefina a corrente nominal do
de corrida velocidade 1 4: Corrente de saida (em relagdo ao motor esta ajustada motor no grupo de parametros
Configurando o|0: Teclado digital P4 Tempo integral dobro da corrente nominal do VFD) incorretamente. do motor.
Pag. canal do 1: Al1 2: AI2 3: AI3 0 o 03 81 de loop de |0.000-10.000s Anos 0.200 o P4 Saida de pulso |5: Corrente de saida (em relagdo ao Ocorreu uma parada do Verifique a carga e ajuste o valor
00.06 | comando de |4: Pulso de alta velocidade HDIA ) velocidade 1 06 ?6 de alta dobro da corrente nominal do motor) 0 o motor ou a mudanga do aumento de torque.
frequéncia A _|5: Programa PLC simples Ganho "~ |velocidade HDOJ6: Tens&do de saida (em relagdo a 1,5 repentina de carga é muito
6: Corrida de velocidade em varias Pag. |proporcional de 0.0-200.0 20.0 vezes a tensdo nominal do VFD) grande.
—, o] N . . ~
etapas 03.03 loop de : : : 7: Poténcia de saida (em relagdo ao ACC é muito rapido. Aumente o tempo de ACC.
7: Controle PID velocidade 2 dobro da poténcia nominal do motor) O motor é reiniciado Evite reiniciar ao parar ou ativar o
8: Comun!cagti\o Modbus/Modbus TCP Pig. Tempo integral Pag. Conf|g_ureg;oes Para obter detalhes, consulte a verso durantfe a rotagdo. ] |n|C|o.do rastreamento de
9: Comunicagdo PROFIBUS/CANopen do loop de  |0.000-10.000s Anos 0.200 o 06.17- de limite . Sobrecarga |A tensdo da rede esta velocidade.
. o 03.04 ) p L . |completa do manual eletrénico do - o oL2 K R ~
10: Comunicagéo Ethernet velocidade 2 Pag. |superior/inferio de VFD muito baixa. Aumente a tensdo de entrada da
) 11-12: Reservado Coeficiente 06.26 | r de saida AO produto. A carga é muito grande. rede.
] Configurando o 13: Comunicacio EtherCAT/PROFINET/ Pag. |proporcional de Pag. Senha do A poténcia do VFD é muito |Selecione um VFD com maior
Pag. canal do EtherNet IP 2 o 03.09 loop de 0-65535 1000 ° 07.00 usuério 0-65535 0 ° pequena poténcia
00.07 dod - . : - - —— - o
:rizmjgn;a ; 14: Cartdo programavel corrente P P4 Endereco de [1-247 Ocorreu perda de fase ou |Verifique se a alimentagdo de
q 15-17: Reservado 0: Teclado (P03.12) 1: Teclado (P03.12) 14&‘86 comunicagdo |# Nota: O enderego de comunicagio 1 o Perda de fase |flutuagdo violenta nas entrada estad normal e se os
18: Entrada analdgica do teclado 2: Al1 3: Al2 4: A3 ) local de um escravo ndo pode ser 0. SPI dolado de |entradasR,SeT. cabos de entrada est3o soltos.
(aplicavel apenas a OR7G/1R5P- 5: Frequéncia de pulso HDIA Configuracdo entrada Os parafusos do lado da  |Defina parametros para filtrar a
L. . 0: 1200 bps 1: 2400 bps -
018G/022P) 6: Torque de vérias etapas Pag. da taxa de - 4300 bps 3 9600 b entrada estdo soltos. falha.
#Nota: As opgBes 1-3 ndo sdo vélidas 7: Comunicagdo Modbus/Modbus TCP 14.01 |transmissdo de > % ps = ps 4 ° Os cabos de saida estdo " . ]
_ : L .. |4:19200 bps 5: 38400 bps Verifique se ha cabos de saida
para os modelos OR7G/1R5P 8: Comunicacdo PROFIBUS/CANopen comunicagio quebrados ou ocorreu um
018G/022P 9: Comunicagdo Ethernet 0: Sem verificagdo (N, 8, 1) para RTU Perda de fase curto-circuito com o terra soltos ou quebrados.
- - : : e SPO | dolado de . " |Verifique se ha flutuagdo brusca
Conf|guran§o a ) ) P4 Selecdo do 10: Reservado 1: Verificacdo uniforme (E, 8, 1) para saida Perda de fase de saida de cac:ga o desequilibﬁio da
Pég. frequéncia  |0.00Hz-P00.03 (frequéncia maximade | o o o 03 ?1 método de 11: Comunicacéo IP 0 o RTU U/V/W ou desequilibrio de resisténcia 3PH do motor.
00.10 | atravésdo [saida) " |ajuste de torque|EtherCAT/PROFINET/EtherNet Pag. | Verificagdo de |2: Verificacdo impar (O, 8, 1) para RTU 1 5 carga trifésico grave. )
teclado 12: Cartdo programavel 14.02 | bits de dados [3: Sem verificagdo (N, 8, 2) para RTU O duto de ar esta Ventile o duto de ar ou substitua
Pag. Tempo ACC 1 Modelo 5 13-17: Reservado 4: Verificagdo uniforme (E, 8, 2) para Superaquecim bloqueado ou o ventilador |o ventilador.
00.11 0.0-3600.0s dependent 18: Entrada analdgica do teclado RTU pentc?do esté danificado. Mantenha uma boa ventilagdo
Pag. Hora 1 DEZ ' ' e o (aplicavel apenas a OR7G/1R5P- 5: Verificagdo impar (O, 8, 2) para RTU OH2 médulo A temperatura ambiente  |para diminuir a temperatura
00.12 018G/022P) - . esta muito alta. ambiente.
P4 Direcio de |- Execute na diregdo padrao. #Nota: Um valor diferente de zero 6 Falhas e solu¢ées comuns VeSO Isobrecarga de longa Selecione um VFD com maior
00 ?3 cofrida 1: Funcione na direcdo oposta. 0 o indica 0 modo de torque. Codi duracdo em execugéo. poténcia.
) 2: Desative o funcionamento reverso. , Aumento de L. oclg . . . Taxa de transmissdo Defina uma taxa de transmissao
Pag. 0,0%: (Aumento automatico de torque) o de |Tipo de falha Possivel causa Solugdo .
Autoajuste de 0: Sem operagao 04.01 torque do 0’10/ 10.0% ' 0.0% o falha inadequada. adequada.
. . g . '0— . ] . ey . -~
ag. A : — — Falha na linha de Verifique a fiagdo da porta de
Pag pardmetros do 1‘ Autotgnlng rot’a\t.lvo 0 ® motor 1 Protecdo de |ACC / DEC é muito rapido. [Aumente o tempo ACC/DEC. Falha de - que a ag P
00.15 2: Autoajuste estatico 1 Ganho de , . . . . . |comunicacao. comunicagao.
motor 3. Autoaiuste estatico 2 _ outt fase Uda |O modulo IGBT esta Troque a unidade inversora. CE | comunicacdo Endereco de comunicacio |Defina o endereco de
0: S ) = Pag. compznsagao 0.0-200.0% 100.0% unidade |danificado. Verifique se os dispositivos e o RS485 incorreto comunicacio corretamente
. Restauragdo de . em operacao . 04.09 _ce it = ° inversora  |A operacdo incorreta é sistema estdo aterrados de forma N . .
Pag. smetros d 1: Restaurar valores padrao 0 o deslizamento V Protecio de |causada por interferéncia. |confivel A comunicagéo sofre forte |Substitua ou altere a fiagdo para
00.1g | Parametros ae ;. Limpar registros de falhas / F do motor 1 rotecao de ada port ’ P Lo interferéncia. melhorar a anti-interferéncia.
funcéo . -~ - fase Vda |Os fios de acionamento Verifique se ha fios de
3: Blogueie todos os cédigos de fungdo Fator de out2 . = . . Altere o modelo do VFD.
0 Inicio di le d unidade  |estdo mal conectados. acionamento soltos. A capacidade do motor Defina o tino de motor e 0s
) Modo de : In!c!o |rfeto ; ) cor_\ltro~e de inversora  |Ocorreu curto-circuito no | Verifique se ha fiacdo anormal do nao corresponde a arémetroFs)da laca de
0P1ag(.) execugdo de ;_: :n!c!e apos a rentagem CCt d 0 ° OT% OSCIba(.;aO € lo-100 10 o Protecio d solo. motor e conexao curta do motor capacidade do VFD. iF::ientifica 20 co’iretamente
: inicio ’ In|c_:ljardapos o rastreamento de . f aixa d fro e(ililod € |Faiscas ocorreram no com o terra. Falha de Configuracdo inadequada Esvazie agcar 2 do motor e.
— v‘e ocidade - — requenaj ° out3 ase_d d @ linterior devido as mas Remova a poeira ou mancha de aiuste dos parametros do motor. execute novagmente o aiuste
Pag. Modo de  |0: Desacelerar para parar 1: Reversdo 0 o motor .unl ade condicBes de uso do 6leo dentro do VED {E autémét]co As configuracdes de O ]}
01.08 paArad.a para parar Fator de [NVersora | ambiente. regularmente. do motor pardmetros autotune se Verifigue a ;‘ia 20 do motor e as
. Frequgnaa de N Pag. cor_\ltrole cée Sobrecorrente Aumente o tempo ACC/DEC. desviam drasticamente das confi qura 6es§dos arAmetros
0P1ag§ P partida da 0'(,)3|_;Z_P00'03 (frequéncia maxima de 0,00 Hz o 04.11 lc:scfl acdo ce 0-100 10 ° ocC1 durante o |ACC / DEC é muito rapido. |Aumente a tensdo de entrada da padréo. Verifi?que Ee a frequ’z%ncia Iimité
| renagem para |saida alta frequencia ACC A tensdo da rede esta rede. Tempo limite de ajuste PR
parada - do motor 1 - — oc2 Sobrecorrente [muito baixa. Selecione um VFD com maior automatico. ::Jepirg::;; r:zgirnclllje 2/3 da
Pag. tcorreme (ljDeC 0.0-100.0% 0.00% opsagi Funcdo de S1 (11 iem fungaof te (FWD) ! ° durante DEC |A poténcia do VFD € muito | poténcia. ) 4
ravagem .0-100.0% .00% o . : Correr para frente Verifi ha dad t P . e e Zas
01.11 ; . o pequena. erifique se ha parada do motor, Apéndice A Dados de eficiéncia energética
para paragem Pag. Funco de S2 2: Execute o sentido inverso (REV) 4 o Ocorreu um transiente de |conexdo curta e exce¢des do P 9
P4 Tempo de 05.02 3 Controle de funcionamento de trés carga ou excec3o. dispositivo de carga. Tabela 0-1 Perda de poténcia e classe IE
01 ?2 frenagem DC 10.00-50.00s anos 0.00 o Pag. Funcio do S3 fios (SIN) 7 o Sobrecorrente Desequilibrio da corrente | Verifique se hé tenséo de saida Perda relativa (%) Pordad
X P b erda de|
para parada 05.03 4: Correr para frente 5: Correr para tras durante a de saida 3PH VFD 3PH anormal e desequilibrio Class
- . . . . : . Modelo de VFD 50; 90;
Protecdo de g EDetshzde Zari ;:srar 7t Redefinir fathas 0c3 5;':2?;;; Existem fortes fontes de de resisténcia 3PH do motor. edelode (0; 25)| (0; 50) ((0; 100)((50; 25)((50; 50) 1(00) (90; 50) 1(00) es(;;a;a elE
comando em : Entrada de falha externa ) - i . - -
. . o . . . : 5 constante | Mterferéncia externa Verifique se ha forte interferéncia GD290-0R7G/1R5P-4 | 0.89 | 105 [ 119 | 113 [ 121 [ 142 | 161 [ 213 [ 9 [
Pa execucdo  [0: Invalido ao ligar Pag. = 10: Aumente a configuracao de
9. G - Inve 119 0 ° Funcéo de S4 e 0 ® (comutacdo do contator ou|(se o cabo do motor esta longe GD290-1R5G/2R2P-4 | 082 | 099 | 141 | 109 | 148 | 132 | 153 | 206 P 2
01.18 | baseadaem |1: Valido ao ligar 05.04 frequ.en.aa.(UP) § . aterramento inadequado). |do contator e se o sistema esta - - - - - - - -
i s ot | [comzmomeforefon oo Lo [ [ L | e
ligar y _______[frequéncia (DOWN) Sobretensdo |O tempo do ACC / DEC é - —— ; : . : - : :
Poténcia Modelo Pag. | Limite inferior . Aumente o tempo ACC/DEC. GD290-004G/5R5P-4 | 0.82 | 0.97 | 1.18 | 1.02 | 120 | 1.73 | 1.52 | 2.11 15 IE2
Pag. i 05.37 do AI2 0.00V-P05.39 0.00v ° oVt durante o |muito curto. Verifique a tensdo de entrada GD290-5R5G/7R5P-4 | 0.75 | 0.83 | 1.09 [ 093 | 1.02 1.57 | 143 1.95 17 IE2
02.01 nominal de AM|0,1-3000,0 kW dependent ® - __do : ACC Vol de entrada U qf i - -SR5G/7R5P-4 | 0. - : - / : - :
1 e Pag. |Limite superior P05.37-10.00V 10.00V o Sobretensdo |anormaltage. S€ a fungao de ”'IICIO_ o GD290-7R5G/011P-4 | 0.81 | 1.07 | 1.71 | 0.83 | 152 | 1.83 | 162 | 2.08 25 IE2
. Frequéncia eaubnia mixima d 05.39 do AI2 OV2 | Jrante DEC |0 motor arranca durante a |@Streamento de velocidade. GD290-011G/015P-4 | 0.63 | 087 | 1.59 | 065 | 136 | 170 | 145 | 194 | 27 | IE2
Pag. | hominal de Am |2-01HZ-P00.03 (frequéncia maxima de | g4 51, ® Pag. Saidayq |0 Invalido 0 Sobretensdo |rotacio Adicione dispositivos de GD290-015G/018P-4 | 0.78 | 1.01 | 1.55 | 1.29 | 1.55 | 1.83 | 1.64 | 206 | 30 | IE2
02.02 1 saida) 06.01 alca 1: Corrida ° durante a |A regeneracio de energia |re"296m dinamica ou unidades GD290-018G/022P-4 | 0.72 | 095 | 143 [ 120 [ 144 | 172 [ 152 [ 197 [ 30 [ Ie2
, Velocidade Modelo Pag. 2: Correndo para frente oV3 | corridaem |de carga é muito grande. regenerativas. GD290-022G/030P-4 | 0.83 | 1.05 | 1.88 | 131 | 1.89 | 205 | 197 [ 212 | 30 | IE2
Pag. | nominal de AM 1-60000r dependent| o 06.03 3: Correndo ao contrario ! ° i inami ; |Defina os parémetros da funcso GD290-030G/03 071 098 | 176 [ 122 | 183 | 196 | 192 | 20 30 2
02.03 pm ependen - : . velocidade |A frenagem dinamica esta de frenagem dinamica D290-030G/037P-4 | 0.71 | 0. 7 . . . . .07 IE
1 e Seleciode |- Cormida el constante _|desativada. ) GD290-037G/045P-4 | 0.45 | 061 | 112 | 1.05 | 1.23 | 187 | 147 | 206 | 30 | IE2
3 . . Modelo . ; , |5: VFD em falha = A = ) 1
Pag. |Tensdo nominal 0-1200V dependent R Pag. | saida derelé 6 Deteccio de nivel de frequéncia 5 . A t(_etnszo_da rede esta AL;mente a tensdo de entrada da GD290 0455?/055P 4 ( 063 094 | 148 | 118 | 155 | 191 | 174 | 2.06 31 B2
02.04 de AM 1 06.04 EDT1 Falha de  |Muito baixa. rede.
€ ibica a GD290-055G/075P-4 (-
Corrente Modelo 8: Frequéncia alcancada UV | subtensdo do Ezlzfrii:teot::;?;;e ]E:;:?C::;econtato como B)/ ¢ 052 | 080 | 1.35 | 1.06 | 142 184 | 167 | 1.96 32 IE2
Pag. . 2 : Anci P - -
9 | nominal de AM [0,8-6000,0A dependent ® Pag. 0: Frequéncia de execucéo barramento | -hamento anormal do  |Entre em contato com o GD290-075G/090P-4 (-
02.05 1 . 06.14-| Seleciode |1: Definir frequéncia 0 contator de pré-carga fabricante 5 042 069 | 1.04 | 098 | 119 | 172 | 145 | 191 | 33 | IE2
z . L . . ~ ~ o - . .
Pag. Ganho 0.0-200.0 200 o Pag. |saida analogica (3: Velocidade de rgtagao (em relaf;ao a Sobrecarga |A tensdo da rede esta Aumente a tensdo de entrada da GD290-090G/110P-4 (-
03.00 |proporcional de| ™ : : 06.15 duas vezes a velocidade de rotacado oL1 do motor | muito baixa. rede. B) 050|073 | 128 | 0.97 | 1.12 | 1.74 | 133 | 203 32 IE2




. 5 n
TNV E FMsEmea by g@’{.‘ﬂ

- . . . ~ H RYMEEBE= A ERAD
sivienwvracemiceo. . \/FD da Série GD290 multifuncional de baixa tenséo Inves e 0, 1

. . . . ~ H FYMAABE R HRAS
sienaenvraccc .o \/FD da Série GD290 multifuncional de baixa tensdo Inved e 0, 1

- . . . ~ H FYMAABE R HRAS
sievaenvraccc .o \/FD da Série GD290 multifuncional de baixa tensdo Inved e 0, 1

sienaenvraccic .o \/FD da Série GD290 multifuncional de baixa tensdo

Perda relativa (%) Perda de| Class
RIoCRIoHENED (0; 25)| (0; 50) |(0; 100)|(50; 25)( (50; 50) (50: (90; 50) (90 | espera elE
100) 100) | (W)
GDZQO'”%?/ 132P4 0 042 | 069 | 120 | 084 | 098 | 167 | 127 | 195 | 34 |2
GD290-132G/160P-4 | 0.70 | 1.14 | 1.50 | 144 | 1.51 1.91 1.58 | 2.03 34 IE2
GD290-160G-4 064 | 105 | 141 [ 135 | 142 1.87 149 | 2.00 35 1E2
GD290-185P-4 061 101 | 1.32 [ 126 | 133 1.82 142 | 197 36 IE2
GD290-200P-4 0.53 | 098 | 1.28 | 1.21 1.29 1.79 137 | 194 37 1E2
GD290-185G-4 0.65| 091 | 145 [ 114 | 1.25 1.92 134 | 2.01 38 1E2
GD290-200G-4 048 | 081 | 1.33 [ 099 | 1.08 1.89 128 | 1.99 39 IE2
GD290-220P-4 047 | 0.79 | 1.30 [ 0.96 | 1.05 1.87 124 | 1.96 40 1E2
GD290-250P-4 041 075 | 1.28 | 0.89 | 1.01 1.82 119 [ 191 42 IE2
GD290-220G-4 072 | 101 | 1.87 | 135 | 1.71 1.92 1.79 | 2.00 43 1E2
GD290-250G-4 068 | 098 | 192 [ 1.27 | 156 1.88 1.62 | 1.94 44 IE2
GD290-280G-4 066 | 094 | 1.88 [ 1.19 | 147 1.83 1.56 | 1.91 45 IE2
GD290-280P-4 063 | 087 | 1.71 | 1.08 | 139 1.79 148 | 1.89 48 1E2
GD290-315P-4 0.61| 084 | 167 | 1.02 | 131 174 | 142 | 187 50 IE2
GD290-355P-4 0.57 | 0.78 | 1.63 [ 0.98 | 1.29 1.71 137 | 1.84 52 1E2
GD290-315G-4 072 | 085 | 164 [ 114 | 138 1.86 143 | 1.96 50 IE2
GD290-355G-4 070 | 0.82 | 1.52 | 1.08 | 1.27 1.83 137 | 193 52 1E2
GD290-400G-4 069 | 0.78 | 1.40 [ 0.90 | 1.10 1.79 125 | 1.89 55 1E2
GD290-400P-4 066 | 073 | 1.32 | 0.88 | 1.07 1.76 1.21 1.85 55 IE2
GD290-450P-4 063 | 0.70 | 1.27 | 0.84 | 1.02 1.73 1.16 | 1.83 58 1E2
GD290-500P-4 060 | 068 | 1.23 | 0.81 0.97 1.69 1.11 1.80 60 IE2
Tabela 0-2 Especificagdes nominais
Frequéncia Tenso
Poder | Poténcia |Corrente de | Temperatura de nominal de
Modelo de VFD  |aparente inal de saida maxima de | poténcia .
(kVA) | saida (kW) |nominal (A) | trabalho (°C) inal | PotEnca
(H2) V)
GD290-0R7G/1R5P-4 244 1.5 3.7
GD290-1R5G/2R2P-4 3.98 2.2 5
GD290-2R2G/003P-4 4.48 3 6.8
GD290-003G/004P-4 6.2 4 9.5
GD290-004G/5R5P-4 8.6 5.5 13
GD290-5R5G/7R5P-4 12.2 7.5 17
GD290-7R5G/011P-4 16.5 11 25
GD290-011G/015P-4 21 15 32
GD290-015G/018P-4 24 18.5 38
GD290-018G/022P-4 30 22 45
GD290-022G/030P-4 39.5 30 60
GD290-030G/037P-4 49 37 75
GD290-037G/045P-4 60 45 92
GD290-045G/055P-4 (-| 75.7 55 115
B)
GD290-055G/075P-4 (-| 98.7 75 150
B)
GD290-075G/090P-4 (-| 120 90 180
B) 50°C
GD290-090G/110P-4 (-| 142 110 215 |Reduza em 1%
B) da 50Hz/60Hz.
para ca Intervalo
GD290-110G/132P-4 (-| 172 132 250 aumento de 3PH 380V
permitido:
B) 1°C quando a 47-63Hz
GD290-132G/160P-4 200 160 305 temperatura
GD290-160G-4 200 160 305 exceder 40°C.
GD290-185P-4 217 185 330
GD290-200P-4 250 200 380
GD290-185G-4 217 185 340
GD290-200G-4 250 200 365
GD290-220P-4 280 220 425
GD290-250P-4 316 250 460
GD290-220G-4 280 220 425
GD290-250G-4 316 250 480
GD290-280G-4 349 280 520
GD290-280P-4 349 280 530
GD290-315P-4 395 315 600
GD290-355P-4 425 355 650
GD290-315G-4 395 315 600
GD290-355G-4 425 355 650
GD290-400G-4 474 400 720
GD290-400P-4 474 400 720
GD290-450P-4 540 450 820
GD290-500P-4 566 500 860




